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Matice dat s neúplnou informací
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Výsledek předzpracování – matice dat        s neúplnou informací :  

X – kód chybějící hodnoty
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Doplnění matice dat s neúplnou informací
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Každá chybějící hodnota se nahradí  některou z přípustných hodnot
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Optimistické doplnění – principy
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o Týká se pouze asociačních pravidel

o Vychází z trojhodnotových booleovských atributů popsaných zde.  

o Asociační pravidla    v matici dat MX s neúplnou informací je 

− pravdivé, tedy Val(  , MX)  = 1,  pokud je pravdivé alespoň v 
jednom doplnění matice MX

− nepravdivé, tedy Val(  , MX)  = 0, pokud je nepravdivé v 
každém doplnění matice MX .
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https://lispminer.vse.cz/guhate/lib/exe/fetch.php?media=missings_booleovske_atributy.pdf


Devítipolní a čtyřpolní tabulka (1)
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MX  

o1 1 1

o2 X 1

o3 0 X

o4 0 0

… … …

on-1 X 0

on 1 X
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Devítipolní a čtyřpolní tabulka (2)
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MX  

o1 1 1

o2 X 1

o3 0 X

o4 0 0

… … …

on-1 X 0

on 1 X
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Optimistické doplnění pro 0.9,30  (1)
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309.0 


a
ba

a Nejlepší případ: 

 a co největší 

 b co  nejmenší 

M  

 a b

 c d

M  

 ao bo

 co do

=
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Optimistické doplnění pro 0.9,30  (2)
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Val(  , MX)  = 1:   Val(0.9,30 , M)  = 1 je pravdivé alespoň v jednom doplnění 

matice MX  a to nastane právě když                                             .   309.0 


a
ba

a

oo

o

je  optimistickým doplněnímČtyřpolní tabulka

devítipolní tabulky pro 0.9,30 . 

M  

 ao bo

 co do
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Třídy 4ft-kvantifikátorů 

10
Další informace o třídách 4ft-kvantifikátorů jsou zde. 

https://lispminer.vse.cz/guhate/doku.php?id=lm_guha_te_tridy_prehled


Optimistická doplnění pro třídy 4ft-kvantifikátorů (1) 
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Optimistická doplnění pro třídy 4ft-kvantifikátorů (2) 
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Optimistická doplnění pro třídy 4ft-kvantifikátorů (3) 
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Optimistická doplnění pro třídy 4ft-kvantifikátorů (4) 
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